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Informacie obsiahnuté v tomto dokumente su majetkom spolocnosti Universal Robots A/S a nesmu sa
reprodukovat ako celok alebo po ¢astiach bez predchadzajiceho pisomného suhlasu spolo¢nosti
Universal Robots A/S. Informécie obsiahnuté v tomto dokumente podliehaju zmenam bez upozornenia a
nemozno ich vykladat ako zavazok spolo¢nosti Universal Robots A/S. Tento dokument sa pravidelne
kontroluje a reviduje.

Universal Robots A/S neprebera Ziadnu zodpovednost za Ziadne chyby ¢i opomenutia v tomto
dokumente.

Copyright © 2009-2025 od Universal Robots A/S.

Logo Universal Robots je registrovanou ochrannou znamkou spolo¢nosti Universal Robots A/S.
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UNIVERSAL ROBOTS 1. Zodpovednost a zamy3lané pouzitie

1. Zodpovednost a zamyslane pouzitie

1.1. Obmedzenie zodpovednosti

Popis Ziadne informacie uvedené v tejto priru¢ke sa nesmu chapat ako zaruka spoloénosti UR, ze
priemyselny robot nespdsobi zranenie alebo Skodu, a to ani v pripade, ze priemyselny robot
dodrziava vSetky bezpecnostné pokyny a informacie na pouzivanie.

1.2. UrCene pouzitie

Popis
P @ PRECGITAJTE S|V NAVODE

Ak sa robot nepouziva v sulade s jeho uré¢enim, méze dojst k nebezpecnym
situaciam.
* Precitajte si a dodrziavajte odporucania pre zamyslané pouzitie a
Specifikacie uvedené v pouzivatelskej prirucke.

Tento produkt je ur€eny len na pouzitie s oviadacom UR OEM, pre ktory neexistuju ziadne
certifikaty. Vyhlasenie o zacleneni (DOI) najdete v pouzivatelskej prirucke prislusného
modelu robota.

é VAROVANIE
Nepouzivajte tento produkt so Standardnymi ovladacmi UR, pretoze tym
stratite v3etky certifikaty.

Roboty Universal Robots su priemyselné roboty ur€ené na manipulaciu s
nastrojmi/koncovymi efektormi a pevnymi sti¢astami, alebo na spracovanie ¢i prepravu
komponentov alebo produktov. Podrobnosti o podmienkach, v ktorych by mal robot pracovat,
najdete v Specifikaciach produktu.

VSetky roboty UR su vybavené bezpecnostnymi funkciami, ktoré su zamerne navrhnuté tak,
aby umoznovali aplikacie na spolupracu, kde roboticka aplikacia pracuje spolu s ¢lovekom.
Nastavenia bezpecnostnych funkcii musia byt nastavené na vhodné hodnoty podfa
posudenia rizika aplikacie robota.

KedZe tento produkt je ur€eny na pouzitie s ovladatom UR OEM, nie su k dispozicii ziadne
certifikaty. Aby bolo mozné vyuzivat bezpecnostné funkcie UR, vyZaduje sa, aby aplikacia
spifala poziadavky EMC. Zhoda s EMC je zakladom G&innosti bezpe¢nostnych funkcii UR.

Spolupracujuce aplikacie su urcené len pre aplikacie, ktoré nie st nebezpecné, ak je cela
aplikacia vratane nastroja/koncového efektora, obrobku, prekazok a inych strojov nizko
rizikova na zaklade posudenia rizika konkrétnej aplikacie.

Base-Mounted Range Extender,
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1. Zodpovednost a zamys$lané pouzitie UNIVERSAL ROBOTS

A

A

VAROVANIE

Pouzivanie robotov UR alebo vyrobkov UR mimo uréenych uc¢elov méze mat za
nasledok zranenia, smrt a/alebo $kody na majetku. Nepouzivajte robot alebo
vyrobky UR na Ziadne z niz8ie uvedenych neumyselnych pouziti a aplikacii:

* Lekarske pouzitie, t. j. pouzitie suvisiace s chorobou, zranenim alebo

postihnutim u fudi vratane tychto ucelov:

* Rehabilitacia

* Hodnotenie

* Kompenzacia alebo zmiernenie nasledkov

* Diagnostika

* LieCba

* Chirurgické

* Zdravotna starostlivost

* Protézy ainé pomdcky pre telesne postihnutych

* Akékolvek pouzitie v blizkosti pacienta/pacientov
Manipulacia, zdvihanie alebo preprava os6b

Akékolvek pouzitie, ktoré si vyzaduje dodrziavanie Specifickych
hygienickych a/alebo sanita¢nych noriem, ako je blizkost alebo priamy
kontakt s potravinami, napojmi, farmaceutickymi a/alebo kozmetickymi
vyrobkami.

+ Kibové mazivo UR sa méze uvoltfiovat do vzduchu (para) alebo
kvapkat.

Akékolvek pouzitie alebo akakolvek aplikacia, ktora sa odchyluje od
zamysSlaného pouzitia, Specifikacii a certifikacii robotov UR alebo vyrobkov
UR.

Nespravne pouzivanie je zakazané, pretoze vysledkom méze byt smrt,
zranenie osbb a/alebo poskodenie majetku

SPOLOCNOST UNIVERSAL ROBOTS VYSLOVNE ODMIETA AKUKOLVEK
VYSLOVNU ALEBO PREDPOKLADANU ZARUKU VHODNOSTI NA
AKEKOLVEK KONKRETNE POUZITIE.

VAROVANIE

Neupravujte robota. Neupravujte ani neupravujte koncové uzavery série e.
Uprava moze spdsobit nepredvidané nebezpeéenstvo. VSetky autorizované
demontaZze a opatovné montaze musia byt vykonané v servisnom stredisku

UR alebo ich mézu vykonat kvalifikované osoby podla najnovsej verzie vietkych
prislusnych servisnych priruciek.

Navod na pouzivanie
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1. Zodpovednost a zamyslané pouzitie

A

VAROVANIE

Nezohladnenie dodato¢nych rizik vyplyvajucich z dosahu, uzitoéného zatazenia,
prevadzkovych krutiacich momentov a rychlosti spojenych s pouZzitim robotov
moze mat za nasledok zranenie alebo smrt.
* Hodnotenie rizik vasej aplikacie musi zahfiat rizika spojené s dosahom,
pohybom, uzitoénym zatazenim a rychlostou robota, koncového efektora
a obrobku.

Base-Mounted Range Extender,

40m

12 Navod na pouzivanie
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2. Vas produkt

Produkt Zakladny predlzovaé dosahu, 40 m je prisluSenstvo, ktoré sa pouziva na predizenie dizky
kabla medzi robotom a riadiacou jednotkou. Obsahuje 40-metrovy kabel (napajaci a
komunikacény) a aktivhe opakovace signalu - jeden na konci robota a druhy na konci
riadiacej jednotky - pre spofahlivy vykon na velké vzdialenosti. Je ur¢eny pre OEM
ovladace v aplikaciach zvarania, kde sa vyzaduje dlh$ia vzdialenost medzi robotom a
ovladacom.

Zakladnovy predlzovac¢ dosahu, 40 m, je kompatibilny s UR3e, UR5e a UR7e.

Zakladnovy rozSirova¢ dosahu sa sklada z tychto komponentov:
1. Kabel predizovaca dosahu, 40 metrov.

2. Skrinka na rozsirenie dosahu, zakladfa robota (s montaznymi otvormi a konektorom
pre rameno robota).

3. Skrinka na rozSirenie dosahu, riadiaca skrinka (bez montaznych otvorov a s
prirubovym kablom na pripojenie s Riadiaca skrinka).

4. Sada skrutiek na montaz UR3e. Specifikacie a krutiaci moment najdete v ¢asti
Montaz.

5. Sada skrutiek na montaz UR5e a UR7e. Specifikacie a krutiaci moment najdete v
Casti Montaz.
6. Navod na pouzivanie

Tato prirucka popisuje vSetky komponenty. Tuto priru¢ku by ste mali pouzit aj v pripade, ze
ste si zakupili niektory z dielov ako samostatny komponent.

Base-Mounted Range Extender,
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3. Technické Specifikacie

Hmotnost kabla s dizkou 40 metrov | 14,7 kg.
. . . Pozrite si konkrétneho robota Navod na

Spotreba energie (priemerna) o .
pouzivanie.

Maximalna priemernd spotreba Pozrite si konkrétneho robota Navod na

energie pouzivanie.

Menovity skratovy prid (SCCR) Poz[|’te SI. konkrétneho robota Navod na
pouzivanie.

Materialy Hlinik

Rozsah okolitej teploty 0-50°C

Base-Mounted Range Extender, 14 Navod na pouZivanie
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4. Rozmery skriniek na rozSirenie dosahu

R
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4. Rozmery skriniek na rozsirenie dosahu

Rozmery VSetky rozmery su v mm.
skrine na
rozsirenie
dosahu,
zakladna
robota
Pohfad 1:
170
S’"
Pohfad 2:
204,7 ., 324
34,7 ,
Zhora nadol:

150

Navod na pouzivanie 15
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4. Rozmery skriniek na rozSirenie dosahu

Rozmery VSetky rozmery st v mm.

skrine na
rozSirenie
dosahu, CB

Pohfad 1:

Pohfad 2:

180,46

400

N

Zhora nadol:

Base-Mounted Range Extender,
40m
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5. Bezpe¢nost UNIVERSAL ROBOTS

5. Bezpecnost

Vystraha
UPOZORNENIE
Zakladny predlZzova¢ dosahu, 40 m, sa méze pouzivat len s robotickymi

ramenami UR3e, UR5e a UR7e.

UPOZORNENIE

Zakladnovy predlzovac dosahu, 40 m sa mbze pouzivat len s
OEM Riadiaca skrinka.

UPOZORNENIE

Systém je kompatibilny len s verziou OEM riadiacou skrinkou 5.5 alebo
novsou.

VAROVANIE
Kabel s dizkou 40 metrov nepredIzuijte inymi moznostami kabla.

VAROVANIE
Pred odpojenim kabla musite vypnut rameno robota.

> > & ©

Dokongit
nastavenie

Base-Mounted Range Extender,

N&vod na pouzivanie 17 40m
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©. Typy bezpeCnostnych sprav

Popis Bezpecnostné spravy sa pouzivaju na zdéraznenie dblezitych informacii. Precitajte si vSetky
spravy a pomozte zaistit bezpecnost a zabranit zraneniu personalu a poskodeniu vyrobku.
Typy bezpecnostnych sprav su uvedené nizsie.

VAROVANIE

Oznacuje nebezpecenstvo, ktoré v pripade, ze sa mu nevyhnete, moze
sposobit smrf alebo vaZne poranenie.

VAROVANIE: ELEKTRINA

Oznacuje nebezpecnu elektricku situaciu, ktoré v pripade, ze sa jej
nevyhnete, méze sposobit smrt alebo vazne poranenie.

VAROVANIE: HORUCI POVRCH

Oznacuje nebezpeény horuci povrch, kde moze doéjst k zraneniu v
dosledku kontaktu a bezdotykovej blizkosti.

POZOR

Oznacuje nebezpecnd situaciu, ktord, ak sa jej nevyhnete, méze mat za
nasledok zranenie.

> B B P

UZEMNENIE

Oznacuje uzemnenie.

OCHRANNY PODKLAD

Oznacuje ochranné uzemnenie.

|||—

S = ©®

UPOZORNENIE

Oznacuje riziko poSkodenia zariadenia a/alebo informacie, ktoré by sa mali
poznamenat.

PRECITAJTE S|V NAVODE

Oznacuje podrobnejsie informacie, s ktorymi by ste sa mali oboznamit v
prirucke.

Base-Mounted Range Extender,
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7. VSeobecné vystrahy a upozornenia UNIVERSAL ROBOTS

/. \V/seobecne vystrahy a upozornenia

Popis Nasledujuce vystrazné hlasenia sa mézu opakovat, vysvetfovat alebo upresnovat v dalSich
Castiach.

é VAROVANIE
Nedodrzanie vdeobecnych bezpecnostnych postupov uvedenych nizSie méze
mat za nasledok zranenie alebo smrt.

* Skontrolujte, ¢i rameno robota a nastroj/koncovy efektor su spravne a
bezpecne priskrutkované na svoje miesto.

* Skontrolujte, ¢i ma aplikacia robota dostatok priestoru pre
bezproblémovu prevadzku.

* Overte, Ci je personal chraneny pocas celej zivotnosti roboticke;j
aplikacie vratane prepravy, instalacie, uvedenia do prevadzky,
programovania/ucenia, prevadzky a pouzivania, demontaze a likvidacie.

* Overte, Ci su parametre bezpecnostnej konfiguracie robota nastavené
tak, aby chranili personal vratane tych, ktori mézu byt v dosahu aplikacie
robota.

* Ak je robot poSkodeny, nepouzivajte ho.

* Ked pracujete s robotom, nenoste volné oblecenie ani Sperky. Zviazte si
dihé viasy.

* Zavnutorny kryt riadiacej skrinky nestrkajte ziadne prsty.

* Informujte pouzivatelov o akychkolvek nebezpecnych situaciach a
poskytovanej ochrane, vysvetlite akékofvek obmedzenia ochrany a
zvySkove rizika.

* Informujte pouzivatefov o umiestneni tlaCidla(tlaCidiel) nudzového

zastavenia a o tom, ako aktivovat nidzové zastavenie v pripade nudze
alebo mimoriadnej situacie.

* Upozornite osoby, aby sa drzali mimo dosahu robota, a to aj v pripade,
Ze sa roboticka aplikacia prave spusta.

* Pri pouzivani Prenosného terminélu si uvedomte orientaciu robota, aby
ste porozumeli smeru pohybu.

* Dodrziavajte poziadavky uvedené v norme ISO 10218-2.

* Zabezpecte sulad s poziadavkami EMC, ako sa vyZaduje v sérii ISO
13849.

é VAROVANIE
Manipulacia s nastrojmi/koncovymi efektormi s ostrymi hranami a/alebo
pritlaénymi bodmi méze mat za nasledok zranenie.

* Uistite sa, ze nastroje/koncové efektory nemaju ostré hrany alebo body
zovretia.

* Mo6Zzu byt potrebné ochranné rukavice a/alebo ochranné okuliare.

Base-Mounted Range Extender,

N&vod na pouzivanie 19 40m

Copyright © 2009-2025 od Universal Robots A/S. VSetky prava vyhradené.



Copyright © 2009-2025 od Universal Robots A/S. VSetky prava vyhradené.

R
UNIVERSAL ROBOTS 7. V3eobecné vystrahy a upozornenia

fi VAROVANIE: HORUCI POVRCH

Dlhodoby kontakt s teplom generovanym ramenom robota a riadiacou skrinkou
pocas prevadzky méze viest k nepohodliu, o moze viest k zraneniu.

* Pocas prevadzky alebo bezprostredne po nej s robotom nemanipulujte
ani sa ho nedotykaijte.

* Pred manipulaciou alebo dotykom s robotom skontrolujte teplotu na
obrazovke dennika.

* Nechajte robota vychladnut tak, Ze ho vypnete a pockate jednu hodinu.

é POZOR
Ak pred integraciou a prevadzkou nevykonate posudenie rizik, méze sa zvysit
riziko urazu.

* Pred prevadzkou vykonajte hodnotenie rizik a znizte rizika.

* Ak to vyplyva z posudenia rizika, poCas prevadzky nevstupujte do
rozsahu pohybu robota ani sa nedotykajte aplikacie robota. Nainstalujte
ochranné prvky.

* Precitajte si informacie o hodnoteni rizik.

é POZOR
Pouzivanie robota s nevyskisanymi externymi strojmi alebo v nevyskusanej
aplikacii moze zvysit riziko zranenia personalu.
* Otestujte vSetky funkcie a program robota samostatne.

* Precitajte si informacie o uvedeni do prevadzky.

UPOZORNENIE
Velmi silné magnetické polia mézu poskodit robot.

* Nevystavujte robot trvalym magnetickym poliam.

PRECITAJTE SIV NAVODE
Skontrolujte, €i su vSetky mechanické a elektrické zariadenia nainstalované v

sulade s prislusnymi Specifikaciami a upozorneniami.

Base-Mounted Range Extender,
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3. Integracia a zodpovednost

Popis Informacie v tomto navode nezahifaju postup, ako navrhnut, instalovat, integrovat a riadit
prevadzku robota, ani nepokryvaju vSetky periférne zariadenia, ktoré mézu mat vplyv na
bezpecnost aplikacie robota. Aplikacia robota sa musi navrhnut a instalovat podfa
bezpecnostnych poziadaviek uvedenych v normach a v prisludnych predpisoch krajiny, v
ktorej sa robot instaluje.

Osobalosoby, ktoré robota UR integruju, st zodpovedné za to, aby sa dodrziavali platné
predpisy v prislusnej krajine a aby sa primerane znizili vSetky rizika pri pouziti robota. Toto
okrem iného zahfia:

Zabezpecenie suladu s EMC

vyhodnotenie rizik pre kompletny systém robota;

Prepojenie s inymi strojmi a dodato¢né zabezpecenie, ak si to vyzaduje posudenie
rizik

Konfiguracia spravnych nastaveni zabezpecenia v softvéri

Zabezpecenie toho, aby sa bezpecnostné opatrenia nemenili

Overenie navrhnutej, nainstalovanej a integrovanej aplikacie robota

urCenie navodu na pouzitie;

oznacenie inStalacie robota prislusnymi znackami a kontaktnymi informaciami
integratora;

Uchovavanie vSetkej dokumentacie vratane hodnotenia rizik aplikacie, tejto prirucky
a d'alSej prisluSnej dokumentacie

Navod na pouzivanie
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9. Montaz

Popis Pri montazi predlzovaca dosahu namontovaného na zakladni, 40 m, riadiacej skrinky OEM a
ramena robota postupujte podla nasledujucich pokynov.

VAROVANIE

NEPOUZIVAJTE 40-metrovy kabel so $tandardnymi regulatormi UR,
pretozZe certifikacia pouzivania rusi platnost.

VAROVANIE
Kabel s dizkou 40 metrov nepred|Zzujte inymi moznostami kabla.

UPOZORNENIE

Pred montazou kabel rozvinte.

Na jednom konci kabla je Stitok. Tento koniec je pripojeny k rozSirovacu
dosahu, CB.

VAROVANIE

Ak vytvarate zvaracie rieSenie, spodna ¢ast zakladne robota v Casti
rozSirovaca dosahu musi byt izolovana od zvaracich pradov.

P @ b P

Zabezpecenie Spravne hodnoty kritiaceho momentu Navod na pouzivaniena upevnenie ramena
ramena robota k skrinke rozSirenia dosahu, zakladna robota ngjdete v konkrétnom robotovi.
Na montaz robota pouzite dostupné skrutky:

* URS3e: $tyri skrutky M6 x 30 mm s pevnostou 8,8. Utiahnite skrutky M6
momentom 9 Nm.

* URDb5e: Styri skrutky M8 x 30 mm s pevnostou 8,8. Utiahnite skrutky M8
momentom 20 Nm.

* UR7e: $tyri skrutky M8 x 30 mm s pevnostou 8,8. Utiahnite skrutky M8
momentom 20 Nm.

* Na zabezpecenie spravneho utiahnutia pouzite momentovy k¢, ktory spifia
vysS8ie uvedené hodnoty.

Base-Mounted Range Extender,

40m 22 N&vod na pouzivanie



9. Montaz

R
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Parovanie 40
m. kabel s
riadiacou
skrinkou OEM

1. Pripojte skrinku na rozsirenie dosahu, CB priamo k riadiacej skrinke OEM.

a. Uistite sa, ze ste otocili a uzamkli kablovu prirubu na skrinke na rozSirenie
dosahu, (zo strany riadiacej skrinky) s konektorom na OEM riadiacu skrinku.

2. Pripojte kabel k skrinke na rozSirenie dosahu, CB.

a. Najednom konci kabla je Stitok. Tento koniec je pripojeny k skrinke na
rozSirenie dosahu, CB pre riadiacu skrinku OEM.

Navod na pouzivanie
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UNIVERSAL ROBOTS 9. Montaz
Parovanie 40 1. Upevnite rameno robota na skrinke na rozSirenie dosahu, zakladiu robota.

m. kabel s a. Pomocou skrutiek zo $katule pripevnite rameno robota ku skrinke na

ramenom rozSirenie dosahu, zakladfia robota.

robota

* URS3e: styri skrutky M6 x 30 mm s pevnostou 8,8. Utiahnite skrutky M6
momentom 9 Nm.

* URb5e: $tyri skrutky M8 x 30 mm s pevnostou 8,8. Utiahnite skrutky M8
momentom 20 Nm.

* UR7e: $tyri skrutky M8 x 30 mm s pevnostou 8,8. Utiahnite skrutky M8
momentom 20 Nm.

2. Pripojte prirubovy kabel robota k skrinke na rozSirenie dosahu, zakladna robota.

3. Pripojte 40 m kabel k skrinke na rozSirenie dosahu, zakladni robota.

Base-Mounted Range Extender,
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9. Montaz
Kroky po Po dokonceni montaze je potrebné vykonat niekolko d’alSich ¢innosti, aby ste mohli zostavu
montazi robota uviest do prevadzky.
Precitajte si nasledujuce ¢asti v pouzivatelskej prirucke robota:
* Prvé spustenie
* Nastavenie pri prvom spusteni
* Nudzové udalosti
* Preprava
. v . Base-Mounted Range Extender,
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10. Riesenie problemov

Popis Pri pridavani 40 m kabla do inStalacie robota existuje niekolko réznych moznosti rieSenia
problémov.

Dalsie rieSenie problémov najdete v &asti robot Navod na pouzivanie.

C347A5 Ak sa vyskytne tato chyba, robot nemoze zistit Uplnu instalaciu pomocou kabla alebo
Ziadny predizovacich skriniek.

predlzovaé Tato chyba je pravdepodobne vyvolana chybou na napajacom alebo komunikacnom kabli
vzdialeného medzi dvoma predlzovacimi skrinkami.

konca Skontrolujte, €i kabel nie je poSkodeny alebo Ci nie st uvolnené konektory.

C262A17 Chyba sa spusti, ked’ neexistuje Ziadna komunikacia s uzlami v ramene.

Spoloéna Chyba sa spusti, ak nie je pripojeny kabel robota.

komunikacia Skontrolujte rézne miesta, kde sa nachadza kablové pripojenie. Skontrolujte, ¢i su vSetky
zlyhala konektory spravne pripojené a zaistené.

Vykonaijte uplnu sekvenciu restartu.
Ak restart nepomohol, obratte sa na miestneho poskytovatela sluzieb spolo¢nosti
Universal Robots.

C746A0 -> Existuju Styri rozne chyby tykajuce sa monitorovania teploty.

C746A3 Skontrolujte, €i nie su skrine na rozSirenie dosahu prili§ studené alebo prilis teplé.
Monitorovanie Presunte skrine na rozSirenie dosahu tak, aby boli v medziach teploty okolia.
teploty

C746A7 Kabel nebol rozpoznany.

Kéabel nebol Skontrolujte spojenia medzi skrinkami na rozSirenie dosahu.

rozpoznany Ak chyba pretrvava, obratte sa na miestneho poskytovatefa sluzieb spolo¢nosti Universal
Robots.

Base-Mounted Range Extender,
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11. Hodnotenierizika

Popis Posudenie rizik je pozZiadavka, ktora sa musi vykonat v pripade Ziadosti. Za posudenie rizika
aplikacie je zodpovedny integrator. Pouzivatel moze byt aj integratorom.

Robot je ¢iastocne dokonceny stroj, a preto bezpecnost pouzitia robota zavisi od
nastroja/koncového efektora, prekazok a inych strojov. Strana vykonavajuca integraciu musi
pri posudzovani rizik pouzivat normy ISO 12100 a ISO 10218-2. Technicka $pecifikacia
ISO/TS 15066 mobze poskytnut dalSie usmernenia pre spolupracujuce aplikacie. Pri
hodnoteni rizik treba zvazit vSetky postupy pocas celej doby Zivotnosti pouzitia robota,
okrem iného aj:

* Ucenie robota pocas nastavovania a vyvoja jeho aplikacie
* rieSenie problémov a udrzbu;

* Bezna prevadzka aplikacie robota

Hodnotenie rizik sa musi vykonat pred prvym spustenim aplikacie robota. Hodnotenie rizika
je iterativny proces. Po fyzickej inStalacii robota skontrolujte pripojenia a potom dokoncite
integraciu. Su¢astou hodnotenia rizik je uré¢enie nastaveni bezpeénostnej konfiguracie, ako
aj potreby dodato¢nych nudzovych zastaveni a/alebo inych ochrannych opatreni potrebnych
pre konkrétnu aplikaciu robota.

Base-Mounted Range Extender,
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Nastavenia Urcenie spravnych nastaveni konfiguracie bezpec&nosti je mimoriadne dblezitou
bezpeénostnej sucastou vyvoja aplikacii robota. Neopravnenému pristupu k bezpe¢nostnej
konfiguracie konfiguracii je potrebné zabranit povolenim a nastavenim ochrany heslom.

é VAROVANIE
Ak nenastavite ochranu heslom, méze dojst k zraneniu alebo smrti v
dosledku umyselnych alebo neiumyselnych zmien konfiguracnych
nastaveni.

* Vzdy nastavte ochranu heslom.

* Nastavte program na spravu hesiel tak, aby pristup mali len
osoby, ktoré rozumeju ucinku zmien.

Niektoré bezpecnostné funkcie su zamerne navrhnuté pre kolaborativne pouzitia
robota. Tieto su konfigurovatelné prostrednictvom nastaveni bezpeénostne;j
konfiguracie. Pouzivaju sa na rieSenie rizik identifikovanych v hodnoteni rizik aplikacie.

Nasledujuci limit robota a ako taky moze ovplyvnit prenos energie na osobu ramenom
robota, koncovym efektorom a obrobkom.

* Obmedzenie sily a vykonu: Pouziva sa na znizenie upinacich sil a tlakov,
ktorymi robot pésobi v smere pohybu v pripade kolizie medzi robotom a
operatorom.

* Obmedzenie hybnosti: Pouziva sa na znizenie vysokej prechodnej energie a
narazovej sily v pripade kolizie medzi robotom a operatorom spomalenim
rychlosti robota.

* Obmedzenie rychlosti: Pouziva sa na zabezpecenie rychlosti nizSej, ako je
nakonfigurovany limit.

Nasledujuce nastavenia orientacie sa pouzivaju na zabranenie pohybu a znizenie
vystavenia osoby ostrym hranam a vy&nelkom.

+ Obmedzenie polohy kibov, laktfov a nastrojov/koncovych efektorov: Pouziva
sa na znizenie rizik spojenych s urcitymi ¢astami tela: Vyhnite sa pohybu
smerom k hlave a krku.

* Obmedzenie orientacie néastroja/koncového efektora: Pouziva sa na znizenie
rizik spojenych s urcitymi oblastami a vlastnostami nastroja/koncového efektora
a obrobku: Zabrani sa ostrym hranam smerujucim k operatorovi tym, Zze sa ostré
hrany otoCia smerom dovnutra robota.

Base-Mounted Range Extender,
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Zastavenie
rizik
vykonnosti

Niektoré bezpecnostné funkcie su zamerne navrhnuté pre akukolvek aplikaciu robota.
Tieto funkcie su konfigurovatelné prostrednictvom nastaveni bezpecnostnej konfiguracie.
Pouzivaju sa na rieSenie rizik spojenych so zastavenim vykonu aplikacie robota.

Nasledujuce obmedzenia ¢asu zastavenia robota a brzdnej drahy zabezpecia, ze k
zastaveniu dbjde pred dosiahnutim nakonfigurovanych limitov. Obe nastavenia
automaticky ovplyvnuju rychlost robota, aby nedoslo k prekro¢eniu limitu.

« Casovy limit zastavenia: SIiZi na obmedzenie éasu zastavenia robota.

* Omedzenie vzdialenosti zastavenia: Sluzi na obmedzenie brzdnej drahy robota.

Ak sa pouzije niektory z uvedenych spésobov, nie je potrebné manualne vykonavat
pravidelné testovanie vykonnosti pri zastaveni. Bezpecnostna kontrola robota vykonava
nepretrzité monitorovanie.

Ak je robot nainstalovany v aplikacii robota, kde nie je mozné primerane eliminovat
nebezpecenstva alebo dostatoéne zniZit rizika pouzitim zabudovanych bezpecénostnych funkcii
(napr. pri pouziti nebezpecného nastroja/koncového efektora alebo nebezpecného procesu),
vyzaduje sa zabezpecenie.

é VAROVANIE
Nevykonanie posudenia rizika Ziadosti méze zvysit riziko.

* Vzdy vykonajte posudenie rizika aplikacie pre predvidatelné rizika a
rozumne predvidatefné nespravne pouzitie.

V pripade spolupracujucich aplikacii zahffia posudenie rizik
predvidatelné rizika spésobené koliziami a odévodnene predvidatelnym
nespravnym pouzitim.

Posudenie rizik sa tyka:
* Zavaznosti poSkodenia
* Pravdepodobnosti vyskytu

* Moznosti vyhnut sa nebezpecnej situacii

Navod na pouzivanie

Base-Mounted Range Extender,

29 40m

Copyright © 2009-2025 od Universal Robots A/S. VSetky prava vyhradené.



Copyright © 2009-2025 od Universal Robots A/S. VSetky prava vyhradené.

R
UNIVERSAL ROBOTS 11. Hodnotenie rizika

Potencialne Spolo¢nost Universal Robots identifikuje potencialne vyznamné nebezpecenstva
nebezpefenstva uvedené nizSie, ktoré musi integrator zvazit. DalSie vyznamné nebezpecenstva mozu
byt spojené s konkrétnou aplikaciou robota.

* Prepichnutie pokozky ostrymi hranami a hrotmi na nastroji’/lkoncovom efektore
alebo na konektore nastroja/koncového efektora.

* Prepichnutie pokozky ostrymi hranami a hrotmi na blizkych prekazkach.
* Podliatiny v désledku kontaktu.
* Podvrtnutie alebo zlomenina kosti v désledku narazu.

* Nasledky spdsobené uvolnenim skrutiek, ktoré drzia rameno robota alebo
nastroj/koncovy efektor.

* Predmety vypadavajuce z nastroja/koncového efektora alebo odletujuce z
neho, napr. v doésledku slabého uchopenia alebo prerusenia napajania.

* MylIné porozumenie tomu, ¢o sa ovlada viacerymi tlaCidlami nudzového
zastavenia.

* Nespravne nastavenie parametrov konfiguracie bezpecnosti.

* Nespravne nastavenia v dosledku neopravnenych zmien parametrov
konfiguracie bezpecnosti.

Base-Mounted Range Extender,
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12. Udrzba a oprava

Popis Vs&etky udrzbarske prace, kontroly a kalibracia sa musia vykonavat v sulade so vsetkymi
bezpecnostnymi pokynmi v tejto prirucke, UR Service Manual a v sulade s miestnymi
poziadavkami.

Opravy by mala vykonavat iba spolo¢nost Universal Robots. Opravy mézu vykonavat
vyskolené osoby uréené klientom za predpokladu, Ze sa budu riadit servisnou priruckou.

Bezpeénost pri  U&elom udrzby a oprav je zabezpeéit, aby systém fungoval podfa ogakavania.
udrzbe Pri praci na ramene robota alebo riadiacej skrinke musite dbat na nizSie uvedené postupy
a upozornenia.

é VAROVANIE
Nedodrzanie ktoréhokolvek z nizSie uvedenych bezpecnostnych
postupov moze mat za nasledok zranenie.

* Odpojte hlavny napajaci kabel zo spodnej Casti riadiacej skrinky,
aby ste sa uistili, ze je Uplne bez napajania. Vypnite vietky
ostatné zdroje energie pripojené k ramenu robota alebo riadiace;j
skrinke. Prijmite potrebné opatrenia, aby sa zabranilo, ze d'alSie
0osoby zapnu napajanie systému pocas oprav.

* Pred opatovnym zapnutim napajania systému skontrolujte
uzemnenie.

* Pri demontazi sucasti ramena robota alebo riadiacej skrinky
dodrziavajte predpisy ESD.

* Zabrante vniknutiu vody a prachu do ramena robota alebo
riadiacej skrinky.

é VAROVANIE: ELEKTRINA
Rychla demontaz napajacieho zdroja Riadiacej skrinky po vypnuti méze

mat za nasledok zranenie v dosledku elektrického nebezpecenstva.

* Vyhnite sa demontazi napajacieho zdroja vo vnutri riadiacej
skrinky, pretoze v tychto napajacich zdrojoch moze byt niekolko
hodin po vypnuti riadiacej skrinky pritomné vysoké napétie (az
600 V).

Po odstraneni poruch, tdrzbe a opravach zabezpecte, aby boli splnené bezpenostné
poziadavky. Dodrziavat vnutrostatne alebo regionalne predpisy o bezpecnosti prace.
Testuje a overuje sa aj spravna funkcénost vSetkych nastaveni bezpecnostnych funkcii.
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13. Likvidacia a zivotne prostredie

Popis Roboty Universal Robots sa musia zlikvidovat v sulade s platnymi vnutro$tatnymi zakonmi,
predpismi a normami. tito zodpovednost nesie majitel robota.

Roboty UR su vyrabané v sulade s obmedzenym pouzivanim nebezpecnych latok na
ochranu Zivotného prostredia, ako je definované v eurépskej smernici RoHS 2011/65/EU. Ak
sa roboty (rameno robota, riadiaca skrinka, prenosny terminal) vratia spolo¢nosti Universal
Robots Denmark, likvidaciu zabezpecdi spolo¢nost Universal Robots A/S.

Poplatok za likvidaciu robotov UR predanych na danskom trhu predplaca spolo¢nost
Universal Robots A/S spolo¢nosti DPA-system. Dovozcovia v krajinach, na ktoré sa vztahuje
eurépska smernica WEEE 2012/19/EU musia vykonat svoju vlastnu registraciu v rdmci
narodného registra WEEE ich krajiny. Poplatok je zvy&ajne mensi ako 1€/robot.

Zoznam narodnych registrov najdete tu: https://www.ewrn.org/national-registers.
Informacie o zhode najdete tu: https://www.universal-robots.com/download.

Base-Mounted Range Extender,
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14.\/yhlasenia a certifikaty (origina

EN)

EU Declaration of Incorporation (DOI) (in accordance with 2006/42/EC Annex Il B) Preklad povodnych

pokynov

Universal Robots A/S

Manufacturer: Energivej 51,

DK-5260 Odense S Denmark

Person in the Community David Brandt, Technology Officer, R&D

Authorized to Compile the Universal Robots A/S,

Technical File: Energivej 51, DK-5260 Odense S

Description and Identification of the Partly-Completed Machine(s):

Industrial robot multi-purpose, multi-axis manipulator with an OEM control
box & with or without teach pendant (with or without 3PE). Function is
determined by the completed machine (robot application or cell with end-
effector, intended use and application program).

Product and Function: Below cited documents and this declaration include:

Effective October 2020: Teach Pendants with 3-Position Enabling (3PE TP)
& standard Teach Pendants.

Effective May 2021: UR10e specification improvement to 12.5kg maximum
payload.

e-Series robots with either AC or DC OEM controllers:

UR3e OEM AC, UR5e OEM AC, UR7e OEM AC, UR10e OEM AC, UR12e OEM AC, UR16e

Model OEMAC
and UR3e OEM DC, UR5e OEM DC, UR7e OEM DC, UR10e OEM DC, UR12e OEM DC, UR16e
Serial Number OEMDC

Starting XY20215000000 and higher

Factory Variantyear o_ggries 3=UR3e, 5=UR5e, 7=UR7e, 0=UR10e, 1=UR12e, 2=UR10e
(12kg payload), 6 = UR16e gequential numbering, restarting at 0 each year

Universal Robots e-Series OEM robots (UR3e, UR5e, UR10e and UR16e)
shall only be put into service upon being integrated into a final complete
machine (robot application or robot cell), which conforms with the provisions
of the Machinery Directive and other applicable Directives.

It is declared that the above products fulfil, for what is supplied, the following directives as detailed below: When this partly

Incorporation:

completed machine is integrated and becomes a complete machine, the integrator is responsible for the completed machine
fulfilling all applicable Directives, applying the CE mark and providing the Declaration of Conformity (DOC).

The following essential requirements have been fulfilled: 1.1.2, 1.1.3, 1.1.5,
1.24.3,1.25,1.2.6,1.3.2,1.34,1.3.8.1,1.3.9,1.5.1,1.5.5,1.5.10,1.7.2,
1.7.4,4.1.2.3,4.1.3, Annex VI. It is declared that the relevant technical
documentation has been compiled in accordance with Part B of Annex VIl of
the Machinery Directive.

Reference the LVD and the harmonized standards used below.

Reference to the harmonized standards used, as referred to in Article 7(2) of the MD & LV Directives and
Article 6 of the EMC Directive:

(1) EN ISO 13732-1:2008 as applicable, (I)(Il) EN 60204-1:2018 as applicable, (1l) EN 60664-1:2007, (I1) EN 61140:2002/A1:2006
Reference to other technical standards and technical specifications used:

(1) 1ISO 9409-1:2004, (11) EN 60320-1:2021, IEC 61784-3:2010 [SIL2]
The manufacturer, or his authorised representative, shall transmit relevant information about the partly completed machinery in

I. Machinery Directive
Il. Low-voltage Directive
2014/35/EU

response to a reasoned request by the national authorities. Approval of full quality assurance system by the notified body Bureau
Veritas: ISO 9001 certificate #DK015892 and ISO 45001 certificate #DK015891.
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15. VVyhlasenia a certifikaty

Preklad pévodnych pokynov

EU vyhlasenie o za¢leneni (DOI) (v stlade prilohou Il B k smernici 2006/42/EC Priloha Il B) Preklad

pévodnych pokynov

Vyrobca:

Universal Robots A/S
Energivej 51,
DK-5260 Odense S Dansko

Osoba v komunite
opravnena na zostavenie
technického harku:

David Brandt, technologicky referent, R&D
Universal Robots A/S,
Energivej 51, DK-5260 Odense S

Opis a identifikacia Ciastocne

skompletizovaného stroja (strojov):

Produkt a funkcie:

Viacucelovy viacosovy manipulator s priemyselnym robotom s riadiacou
jednotkou OEM & s prenosnym terminalom alebo bez neho (s 3PE alebo bez
neho). Funkciu uruje skompletizovany stroj (aplikacia robota alebo bunka s
koncovym zariadenim, zamysfané pouzitie a aplikacny program).

Niz8ie citované dokumenty a toto vyhlasenie obsahuju:

S G¢innostou od oktébra 2020: Prenosné terminaly s trojpolohovym
pomocnym zariadenim (3PE TP) a Standardné prenosené terminaly.

S ucinnostou od maja 2021: Vylep$enie Specifikacie UR10e na 12,5 kg
maximalneho uzito¢ného zatazenia.

Model
a
Sériové Cislo

Roboty e-Series s riadiacimi skrinkami OEM na striedavy alebo jednosmerny
prud:

UR3e OEM AC, UR5e OEM AC, UR7e OEM AC, UR10e OEM AC, UR12e OEM AC, UR16e
OEMAC

UR3e OEM DC, UR5e OEM DC, UR7e OEM DC, UR10e OEM DC, UR12e OEM DC, UR16e

OEMDC
0Od XY20215000000 a vyssie

Tovarensky variantrok o_geries 3 = UR3e, 5= URSe, 7=UR7e, 0= UR10e, 1= UR12¢,2 =
UR10e (12 kg uzito¢ného zatazenia), 6 = UR16e postupné &islovanie, ktoré sa kazdy rok

zacina od 0

Zabudovanie:

OEM roboty Universal Robots e-Series (UR3e, UR5e, UR10e a UR16e)
mozno uvadzat do prevadzky len po zabudovani do finalneho
skompletizovaného stroja (aplikacie robota alebo bunky robota), ktory je v

sulade so smernicou o strojovych zariadeniach a inymi platnymi smernicami.

skompletizovany stroj integrovany a stane sa kompletnym strojom, integrator je zodpovedny za to, Ze dokong&eny stroj spifia

vSetky platné smernice, pouziva oznacenie CE a poskytuje vyhlasenie o zhode (DOC).

I. Smernica o strojovych
zariadeniach

Il. Smernica o nizkom napati
2014/35/EU

Boli splnené tieto zakladné poziadavky: 1.1.2, 1.1.3,1.1.5, 1.2.4.3, 1.2.5,
1.2.6,1.3.2,1.3.4,1.3.8.1,1.3.9,1.5.1,1.55,1.5.10,1.7.2,1.7.4,4.1.2.3,
4.1.3, Priloha VI. Vyhlasuje sa, Ze prislusna technickd dokumentécia bola
vyhotovena v stlade s ¢astou B prilohy VII Smernice o strojovych
zariadeniach.

Pozrite si smernicu o nizkom napati a pouzité harmonizované normy nizSie.

Odkaz na pouzité harmonizované normy, ako sa uvadza v ¢lanku 7 (ods. 2) smernic MD & LV a v ¢lanku 6

smernice EMC:

(I) EN ISO 13732-1:2008, ak sa uplatniuje, (I)(I1) EN 60204-1:2018, ak sa uplatriuje, (1) EN 60664-1:2007, (II) EN

61140:2002/A1:2006

Odkaz na ostatné pouzité technické normy a technické Specifikacie:
(1) 1ISO 9409-1:2004, (1) EN 60320-1:2021, IEC 61784-3:2010 [SIL2]
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EU vyhlasenie o zaéleneni (DOI) (v sulade prilohou Il B k smernici 2006/42/EC Priloha Il B) Preklad

pévodnych pokynov

Vyrobca alebo opravneny zastupca v reakcii na odévodnenu Ziadost vnutrostatnych organov poskytne prislusné informacie o
Ciastocne skompletizovanom strojovom zariadeni. Schvalenie systému Uplného zabezpecenia kvality notifikovanym organom
Bureau Veritas: certifikat ISO 9001 #DK015892 a certifikat ISO 45001 #DK015891.
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16. Osvedcenia

Popis

Certifikaty

Certifikaty
externych
dodavatefov

Certifikat
testovania
vyrobcom

Vyhlasenia
podfa smernic
EU

Certifikaty tretich stran su dobrovolné. Kedze spolo¢nost Universal Robots chce
integratorom robotov ponukat ¢o najlepsie sluzby, rozhodla sa certifikovat svoje roboty v
uznavanych skusSobnych ustavoch uvedenych nizSie.

Kopie vSetkych certifikatov najdete v kapitole Certifikaty.

CHINA
RoHS

Roboty UR Universal Robots e-Series st v
sulade so spdsobmi riadenia CHINA RoHS na
kontrolu znecistenia elektronickymi
informacnymi produktami.

Prepravné palety na roboty Universal Robots e-Series
od nasich dodavatelov spifaju danske poziadavky

Prostredie ISMPM-15 na vyrobu drevenych obalovych materialov
— a s oznadené v sulade s programom.
Roboty UR Universal Robots e-Series prechadzaju
Universal praf\ildeln.ym internym testovanim a vystupnymi
skuSkami.
Robots

Na testovacie postupy UR sa vztahuju pravidelné
hodnotenia a zlepSovania.

Hoci su relevantné predovsetkym v Eurdpe, niektoré krajiny mimo nej uznavaju a/alebo si
vyzaduji smernice EU. Eurépske smernice su k dispozicii na oficialnej stranke: http://eur-

lex.europa.eu.

Podla smernice o strojoch a strojovych zariadeniach su roboty Universal Robots Ciastocne
zmontovanym strojom a ako takym sa im nepriraduje oznacenie CE.

Vyhlasenie o zacleneni (DOI) podfa smernice o strojovych zariadeniach najdete v kapitole
Vyhlasenia a certifikaty.
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1/. Certifikaty

China
RoHS

Management Methods for Controlling Pollution

by Electronic Information Products
Product Declaration Table For Toxic or Hazardous Substances
R1EEAETYHEATEZRESEMRERS

PmdN:‘:\/ePa” Toxic and Hazardous Substances and Elements
A EEAEDRATE
2 | & [ 7 | smmx | ZA-FH
0 ) Hexavalent ; Polybrominated
Mercury | Cadmium ) Polybrominated | .
Lead (Pb) (He) (cd) Chromium biphenyls (PBB) diphenyl ethers
5 (Cr+6) . (PBDE)
UR Robots
HEBEA  EXRRG
UR3/UR5/UR10/
UR3e/URSe / X 0] X 0O X X
UR10e UR16e/
UR20/ UR30

O: Indicates that this toxic or hazardous substance contained in all of the homogeneous materials for this part is below the limit
requirement in SJ/T11363-2006.
0: RRZBEBBEYREZE GBI RM RPN Z BI9TES)/T 11363-2006 W EHIREERIUT -
X: Indicates that this toxic or hazardous substance contained in at least one of the homogeneous materials used for this part is above
the limit requirement in SJ/T11363-2006.
X: RIRZASAENREMEZBENE IR R P2 EBUS)/T 11363-2006 1 EHREEK -

(WIS - RIBSEFRER N ERPIT X BB ARRE T — AR - )
Items below are wear-out items and therefore can have useful lives less than environmental use period:
THIMEZRERAMENNBRFESH UERTEARRSMN TR E Y ERNE:
Drives, Gaskets, Probes, Filters, Pins, Cables, Stiffener, Interfaces
BFIRThER, BB, 1FE, IR, BIE, 4148, AR, 0
Refer to product manual for detailed conditions of use.
FAERBERIERE AT
Universal Robots encourages that all Electronic Information Products be recycled but does not assume responsibility or liability.
Universal Robots &% fifl [ 4 B 18 MR FBFR B AU B F15 277, 18 Universal Robots RO SIS N H
To the maximum extent permitted by law, Customer shall be solely responsible for complying with, and shall atherwise assume all liabilities that
may be imposed in connection with, any legal requirements adopted by any governmental authority related to the Management Methods for
Controlling Pollution by Electronic Information Products (Ministry of Information Industry Order #39) of the Peoples Republic of China otherwise
encouraging the recycle and use of electronic information products. Customer shall defend, indemnify and hold Universal Robots harmless from
any damage, claim or liability relating thereto. At the time Customer desires to dispose of the Products, Customer shall refer to and comply with
the specific waste management instructions and options set forth at www.universal-robots.com/about-universal-robots/social-responsibility and
www.teradyne.com/company/corporate-social-responsibility, as the same may be amended by Teradyne or Universal Robots.
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Nazov softvéru: PolyScope 5
Verzia softvéru: 3.14
Verzia tohto dokumentu je: 20.10.71
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